DUPLOMATIC

MOTION SOLUTIONS

PRINCIPIO DE FUNCIONAMIENTO

*

o DS(P)*M

ELECTROVALVULAS Y

ELECTRODISTRIBUIDORES

MONITORIZADOS
DS3M 1ISO 4401-03
DS5M 1ISO 4401-05
DSP5RM 1ISO 4401-05
DSP5M CETOP P05
DSP7M ISO 4401-07
DSP8M 1ISO 4401-08
DSP10M 1ISO 4401-10
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— Las electrovalvulas monitorizados se suministran con
un sensor inductivo de posiciéon que sefiala la posicion
del cursor de la valvula. La posicion de conmutacién
esta indicada por una sefal binaria.

— El organismo certificador TUV certifica la conformidad
de las valvulas DS(P)*M a las normas de seguridad
CE 1SO4413:2012, UNI EN 12622:2014, UNI EN
693:2001 +A2:2001, UNI EN201:2010 and UNI EN
422:2009 con certificado TUV IT 14 MAC 0043.

— Se suministran con electroimanes en bafio de aceite

solo en corriente continua (ver punto 8).

=\ —Las valvulas son suministradas sin mando manual y no

TIAQ R[] T = }— puede ser desmontado, a causa de sus caracteristicas
b s . y el posible uso de sometida a requisitos de seguridad
maquinarias. Ademas, sus componentes no son
intercambiables. Lea el manual de uso y
mantenimiento para obtener instrucciones sobre la
operacion, el uso seguro y la reparacion del producto
PRESTACIONES
(con aceite mineral con viscosidad de 36 cSt a 50 °C)
DSP5M
DS3M DS5M DSP5RM DSP7M DSP8M DSP10M
Presion maxima de trabajo:
ViasP-A-B bar 350 320 320 350 350 350
ViaT 210 ver limites de empleo punto 5.5
Caudal maximo desde via P hacia A-B-T | I/min 80 120 150 300 600 1100
Campo temperatura ambiente °C -20/ +50
Campo temperatura fluido °C -20/ +80
Campo viscosidad fluido cSt 10 + 400
Grado de contaminacion del fluido Segun ISO 4406:1999 clase 20/18/15
Viscosidad recomendada cSt 25
Masa: valvula monosolenoide K 1,8 5 7.1 8,7 15,6 50
valvula doble solenoide 9 2,2 - 8 9,6 16,6 50,5
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D DS(P)*M

CERTIFICACION DIRECTIVA DE MAQUINARIA

Todas las electrovalvulas y los electrodistribuidores de la familia DS (P) * M han sido verificados de forma voluntaria
por TUV y se encontré que cumplian con los requisitos aplicables de los documentos enumerados a continuacion:

= UNI EN I1SO 4413:2012 - Hydraulic fluid power — General rules and safety requirements for systems and their
components

= UNI EN 12622:2014 - Safety of machine tools - Hydraulic press brakes

= UNI EN 693:2001+A2:2011 - Machine tools — Safety — Hydraulic presses

= UNI EN 201:2010 - Plastics and rubber machines - Injection moulding machines - Safety requirements
= UNI EN 422:2009 - Rubber and Plastic machines — Safety requirements

1 - IDENTIFICACION ELECTROVALVULAS A MANDO DIRECTO

1.1 - Cadigo de identificacién

DS |M|-| [/]21 |- [K1|/
ol |

Electrovalvula direccional

a mando directo Tension de alimentacion del
sensor de posicion:

Tamafo: Omitir por 24 V

3 =1S0 4401-03 12=12V

5=1S0 4401-05

(solo disponible para ubicacion
monitoreada tipo M*)

Monitorizada

Tipo di cursore (vedi paragrafo 1.2) —— Posicién monitorizada

s1 SA1 SB1 TA B (ver punto 16 para las

S3 TA02 TB02 l6gicas de conmutacién)
RO = monitoreo de la

S4 SA4 SB4 TA100 TB100 posicion neutral

N. de serie MA = monitoreo de la

. . . posicion "a"

(entre 20 y 29 las dimensiones y el espacio z )

para instalacién permanecen invariables) MB = monitoreo de la
posicion "b

Juntas: . o .

N = juntas en NBR para aceites minerales (estandar) T Cone)fl’on eléctrica bOb'”_a-

V = juntas en FPM para fluidos especiales conexion para conector tipo

EN 175301-803 (ex DIN
43650) (estandar)

Tensién de alimentacion en corriente

NOTA: conforme a las normas EN continua

693:2011 las valvulas son suministradas D12=12V

sin mando manual. D24 =24V
D110 =110V
D220 =220V

NOTA: Averiguar la disponibilidad del cursor/tipo de sensor en las siguientes tablas.

CURSOR CURSOR
ps3 s* | sar | sB* | JA | TB DS3 s | sar | spr |_TA |TA02| TB
TA100 | TB100 TA100| TB02 |TB100
W RO X " RO X
8 § MA X X X X 8 § MA X X X X X
o o
= c':'oJ MB X X X X = 'E})J MB X X X X X
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D

1.2 - Tipos de cursor para electrovalvulas DS3M e DS5M

DS(P)*M

Version S*:
2 electroimanes - 3 posiciones
con centrado de resorte

Sensor RO
1 4 ol I
A VA i

AN T

Version SA*:

1 electroiman lado A
2 posiciones (central + externa) con centrado de resorte

Sensor MA
- A|B

oxr 7] D
_AlB

sns. AT

Versién SB*:

Sensor MB

A|B

2%

7AB
oas ATIHL]
PIT

1 electroiman lado B
2 posiciones (central + externa) con centrado de resorte

Sensor MA

A B
I
SB1 Eﬁﬂxﬂﬂ
Pl T
B

e
sor ol HIEEn

Version TA:

Sensor MB

A| B| .
cor o[ I T

PIT

A| B| _
sou W[ I

Pl Tl

HH UK

1 electroiméan lado A
2 posiciones externas con resorte de regreso

Sensor MA Sensor MB
A| B Al B
1T 1T
TA T.T TA [£ j: T_T
PIT PIT
_AlB _AlB
TA02 H TA02 [/ X H
pIT PIT
AlB AlB
1T 17T
TA100 [Zﬁj]rtiil\m TA100 It
pIT PIT
Versiéon TB:
1 electroiman lado B
2 posiciones externas con resorte de regreso
Sensor MA Sensor MB
i AlB
1T 17T
B [Zﬁnﬂﬂ B Ltmtﬂ
pIT pIT
TB02 @Hmﬂ TB02 m[g]H[ﬂtX]
pIT PIT
2l AlB

TB100

A
TB100 T_Tl

Pl
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D

DS(P)*M

2 - CARACTERISTICAS Y PRESTACIONES ELECTROVALVULAS A MANDO DIRECTO

(valores obtenidos con viscosidad de 36 cSt a 50 °C)

2.1 - Perdidas de carga para Ap-Q DS3M

Ap
[bar] “
25

5

4

20

/ 3

15

/,

10

.

=

20 40

60

2.2 - Perdidas de carga para Ap-Q DS5M

Ap
[bar] “
20

80
Q [I/min]

/)

/

/
/
==

A
=

—

_——

—

0 25

2.3 - Capacidad limite para las electrovalvulas DS3M y DS5M

50

75 100

120
Q [I/min]

DIRECCION DEL FLUJO
CURSOR PHA| P—B | AT | BoT | PoT
CURVAS DEL DIAGRAMA
S1, SA1, SB1 2 2 3 3 -
S3 3 3 1 -
S4, SA4, SB4 5 5 5 5 3
TA, TB 2 2 2 2 -
TA100, TB100 4 4 4 4 -

Para las pérdidas de carga del cursor S3 en la posicién central,
consulte la curva 3.

DIRECCION DEL FLUJO
CURSOR P—>A| P—B | AT | BT | PoT
CURVAS DEL DIAGRAMA
S1, SA1, SB1 2 2 1 1 -
S3 2 1 2 3 -
S4, SA4, SB4 1 1 2 2 4
TA, TB, TA02, TB02 3 3 2 2 -
TA100, TB100 2 2 2 2 -

Para las pérdidas de carga del cursor S3 en la posicién central,
consulte la curva 5.

Las curvas delimitan los campos de funcionamiento del caudal segun la presion de las distintas versiones de la electrovalvula.

Los valores se obtienen segun ISO 6403, con imanes a temperatura de régimen y alimentados con un voltaje igual al 90% de la tension
nominal. Los valores se obtienen con aceite mineral con viscosidad 36 cSt, a 50 °C y filtrado segun ISO 4406:1999 clase 18/16/13.

Los limites de funcionamiento de una valvula de 4 vias utilizada en 3 vias con la conexiéon A 6 B cerrada 6 sin flujo puede reducirse
considerablemente.

DS3M
p
lbar] |
350 3\\ 2 1
300
4\ I~
250
200
150 3 7
100 el
50
0 20 40 60 80
Q [I/min]
CURVA
CURSOR
P—A|P—-B
S1 1 1
S3 4 4
S4 2 2
TA, TB 1 1
3 3

41 505/121 SD

TA100, TB100

DS5M
p
bar] }
350
300
3 2\ 1
250 \\
200
\
150 \
3
100 2
50
0 20 40 60 80 100 120
Q [I/min]
CURVA
CURSOR
P—A|P—B
S1 1 1
S3 3 3
S4 2 2
TA02 1 1
TA, TA100 1 1
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D

2.4 - Tiempos de conmutacion

Los valores indicados se obtienen segun ISO 6403, con aceite mineral viscosidad 36 ¢St a 50°C.

DS(P)*M

TIEMPOS [ms]

CONEXION

DESCONEXION

TIEMPOS [ms]

CONEXION DESCONEXION

DS3M

25+75

15+ 25

DS5M

100 + 150 20 + 50

3 - DIMENSIONES GENERALES E INSTALACION DE VALVULAS DIRECTAS

sensor:
MA
mMB
75 ﬂ/\
N

74.6

MAX 84.7

DS3M-S*
b a
orr TN
Ud Ll m LU
- 4 -4
| | LH
sensor:  {_ fifﬂhfpj; [}P — - - —=
n E
RO 225 | 1=
nll
P
IR
75 4\/\ 114.5 65 102
2815
DS3M-TA
DS3M-TA*
DS3M-SA*

MAX 224.3

DS3M-TB
DS3M-TB*
DS3M-SB* |

!

65

MAX 224.3

74.6

Fijacion valvula: 4 tornillos M5x30 1ISO 4762

Par de apriete: 5 Nm (tornillos A8.8)

Rosca de los agujeros de fijacion M5x10

dimensiones en mm

Superficie de montaje con juntas
téricas:

4 OR tipo 2037 (9.25x1.78)

90 Shore

Bobina orientable de 360°

Sensor de posicion: ajuste realizada
en fabrica.

Se recomienda de no destornillar

Conector para sensor de posicion
tipo recto, con cable comoldeado.
Solicitarlo aparte - ver punto 19

Conector eléctrico para bobina tipo
EN 175301-803 (ex DIN 43650).
Solicitarlo aparte - cat. 49 000

41 505/121 SD
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DS(P)*M

a DS5M-S* b dimensiones en mm
o o
Ul g e o
2 - 4 3 ]
| I
| T | J
|
S— | —
e e = A
I 1 T[T TIT
! |||
1 L Ll
3 [T]
[ | |
213 +—L \_@
sensor:
112 97 73 MAX 113 ——— RO
804\/\ MAX 395
a
T DS5M-TA
U } DS5M-TA*
2 #—#i%
l y.."
| T
|
[ 1 ‘
— - Mt -——-Ht-1r -1ttt -
— * i ;i
“ | [@ | O
[ | |
21.3 »—L %
112 97 MAX 86 —— —=— 12
80—\ MAX 296 70
sensor:
b MA
pssM-TB [ 1 1) MB
DS5M-TB* | Lot
I ]
| I
Pt }
|
‘ 1
jé’:ﬁ%* tH— - —11 <~*74~L;L<*4 1 | Superficie de montaje con
H ‘ H ] 1 juntas téricas:
i 11 .
| 5 OR tipo 2050
‘ % ‘ (12.42x1.78) - 90 Shore
! ! 2 | Bobina orientable de 360°
~——> MAX 86 97 112 3 | Sensor de posicion: ajuste
realizada en fabrica. Se
MAX 296 \V 80 recomienda de no
destornillar
4 | Conector para sensor de
posicion tipo recto, con
cable comoldeado.
Solicitarlo aparte - ver
punto 19
5 Conector eléctrico para

Fijacién valvula: 4 tornillos M6x40 ISO 4762

Par de apriete: 8 Nm (tornillos A8.8)

Rosca de los agujeros de fijacion: M6x10

bobina tipo EN 175301-803
(ex DIN 43650).

Solicitarlo aparte -

cat. 49 000
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4 - IDENTIFICACION ELECTROVALVULAS PILOTADAS

4.1 - Cédigo de identificacion

DS(P)*M

DS P M - |/ -

Electrodistribuidor
pilotado

Tamarno:

5= CETOP P05
5R = 1SO 4401-05
7 = 1SO 4401-07
8 = 1S0 4401-08
10 = ISO 4401-10

Monitorizada

Tipo de cursor (ver punto 4.2)

S1 SA1 SB1 TA B

S3 TA100 TB100
S4

RK

N. de serie:

10 = para DSP5M, DSP5RM y DSP8M

20 = para DSP7M

30 = per DSP10

(en el ambito de la misma decena las dimensiones y el
espacio para instalaciéon permanecen invariables)

Juntas:
N = juntas en NBR para aceites minerales (estandar)
V = juntas en FPM para aceites especiales

Pilotaje (ver punto 6):
| = interno (non disponible para cursor S4)
E = externo
C = pilotaje interno con valvula de contra presién
(disponible sélo para DSP7 y DSP8)
Z = pilotaje interno con valvula reductora de presion calibrada a 30 bar
(ver punto 5.5)

CURSOR
" SA* TA TA100
S SB* T8 | TB100 | RK
RO X
MA X X X X
x | MB X X X X

59

MO X
5
F® | MAB X X X X

NOTA: para DSP10M solo los cursores estan disponibles S1 e
S4, con sensor R0 o MO.

/

Tension de alimentacion
del sensor de posicion:
Omitir para 24 V
12=12V

(solo disponible para
posicion supervisada tipo
M*)

Posicion monitorizada

(ver punto 16 para las légicas de
conmutacion)

1 sensor de posicion

RO = monitoreo de la posicion
neutral

MA = monitoreo de la posicion "a"
MB = monitoreo de la posicién "b"
2 sensores de posicion

MO = monitoreo de la posicion
neutral

MAB = monitoreo de las posiciones

a"y "b"

Conexion eléctrica bobina:
conexion para conector tipo DIN 43650

Tension de alimentacion en corriente continua
D12=12V

D24 =24V

D110 =110V

D220 =220V

P = Placa con inyector en el conducto P posicionada
debajo de la electrovalvula piloto (omitir solo para
valvulas con reductora de presién de ajuste fijo -
version Z - y para valvulas con reglaje desplazamiento
cursor principal - versién D)

D = reglaje velocidad desplazamiento cursor principal
(ver punto 7)

L—— Drenaje (ver punto 6):
I = Interno
E = Externo

NOTA: Averiguar la disponibilidad del cursor/tipo de sensor en las siguientes tablas.

NOTA: conforme a las normas EN 693:2011 las
valvulas son suministradas sin mando manual.

41 505/227 SD
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4.2 - Tipos de cursor disponibles para DSP5M, DSP5RM, DSP7M y DSP8M

DS(P)*M

Version S*:

sensor RO

L
o TN T,

2 electroimanes - 3 posiciones con centrado de resorte

Zf
al ‘Mm}&

sensor MO

A B

%
T,)]:m b

al/P IE:IT\J

Pl
A B

iEi
T,IW Ib

S3  al WT\APTT;W b

Version SA*:
1 electroiman lado A
SA1

Version SB*:
1 electroiman lado B
SB1
2 posiciones
(central + externa)
con centrado de
resorte

Version TA: TA
1 electroiman lado A

2 posiciones externas
con resorte de retorno TA100

Version TB: B
1 electroiman lato B

2 posiciones externas
con resorte de retorno 1g10g

version RK:

2 electroimanes - 2
posiciones con RK
retencion mecanica

al/p | II%

PlT
A B

HIEZI 4\lov

sensor MA

7£A B|
R e

AB

TT?EW AN

PIT

sensor MA

N

A
-
IT

vl

a

ézm;ﬁm

1=

sensor MA

N

Al B|
1r
’WTT | 4d\lb

K

=)

P

sensor MB

7£A B|
XS
Al B - E
i T,

P

sensor MB

AB

1T
alZP WT;
PIT

ag [N

1T
al/P {TTFIT,TT

PIT

Al B| _
LA iiﬂ::]b
Al B| _
1 ;i@::]b

sensor MB

A| B| &
h 1L
al/ P mTj AN

TN,
Al B E
RECHINE

-
@ _AlB N
a HP H@Eb

sensor MAB

EIH]X] b

P

T

sensor MAB

Nra = D BN i W

Zl

TTi:fW 4\lv

Al [
-

sensor MAB

7/—\B
al )-X-Ii;

Pl T
g[S
Nya = |1 N 8

PlT

A B

17|
[gjjtﬂbm b
A B .
ﬁII@E b

T

e

T

41 505/121 SD
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D DS(P)*M

5 - CURVAS CARACTERISTICAS

(valores obtenidos con viscosidad 36 cSt a 50 °C)

5.1 - Perdidas de carga Ap-Q para DSP5M - DSP5RM

Ap
[bar] | 5 .
10 _
/ DIRECCION DEL FLUJO
8 / CURSOR P—A|P—B | AT [ BoT [ PoT
/// / 3 CURVAS DEL DIAGRAMA
6 / / 2 S1, SA1 4 4 1 1 -
/ y / 3 4 | a 1 1 -
4 / // 7 S4 5 5 2 3 5
/// / 1 TA, TB 4 4 1 1 -
2 7 ~ — TA1
Z < = 00, TB100 3 3 1 1 -
// /
_é/_——/ RK 4 4 1 1 ;
B
0 25 50 75 100 125 150 Por_le_llpérdidas de carga del cursor S3 entre las vias A-T y B-T en
Q [imin] posicién central, hacer referencia a la curva 4.
5.2 - Perdidas de carga Ap-Q para DSP7M
Ap
[bar] | 6 5
10
/ 4 DIRECCION DEL FLUJO
8 / / CURSOR P—A| P—B [ A-T [ BT | PoT
/ / 3 CURVAS DEL DIAGRAMA
5 / N/ 5 S1, SA1 1 1 4 5 -
/ / / // 1 S3 1 1 5 5 -
4 / P /A // S4 2 2 5 6 5
O AREE R
A / ] -
2 = TA100, TB100 3 3 3 5
RK 1 1 4 5 -
0 100 200 300 Por la pérdidas de carga del cursor S3 en posicién central, hacer
Q [I/min] referencia a la curva 5.

5.3 - Perdidas de carga Ap-Q para DSP8M

Ap
tbar] | 6 5 4 3
10 / 2 DIRECCION DEL FLUJO
8 1///// 1 CURSOR P—A | P—B | AT | BT | P—T
///V CURVAS DEL DIAGRAMA
6 7 // A/ S1, SA1 2 2 3 3 -
// // 5 2 2 [ 2 | 1] -
4 / Vo7 sS4 4 | 4 3 | 5 | 6
% % TA, TB 2 2 3 3 -
2 /, ~ TA100, TB100 5 5 5 5 -
RK 2 2 3 3 -
—
0 100 200 300 400 500 600 Por la pérdidas de carga del cursor S3 entre las vias A-T e B-T en
Q [I/min posicion central, hacer referencia a la curva 4.

41 505/227 SD 9/28
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5.4 - Perdidas de carga Ap-Q para DSP10M

DS(P)*M

Ap
[bar]“
15 -
DIRECCION DEL FLUJO
CURSOR P—A| P—B [ AT [ BT [ PoT
10 2 CURVAS DEL DIAGRAMA
] S1 1 1 1 1 -
Vs s4 2 2 2 2 -
5 /; e
///
’// —
0 200 400 600 800 1000
5.5 - Capacidad limite para electrovalvulas pilotadas
DSP5M
PRESIONES DSP5RM DSP7M DSP8M DSP10M
Presiéon maximaen P, A, B 320 350 350 350
Presiéon maxima en la linea T 210 210 210 210
Presiéon maxima en la linea Y 210 210 210 210
Presion de pilotaje minima NOTA 1 5+10 5+12 7+14 6+12
Presion de pilotaje maxima NOTA 2 210 210 210 280

NOTE 1: el valor de la presién minima de pilotaje puede ser el minimo que se indica a caudales bajos, pero al aumentar del flujo es necesario

incrementarlo hasta el valor maximo indicado.

NOTE 2: Si la valvula debe funcionar con presiones superiores se necesita utilizar la version con pilotaje externo con presién reducida. De otro
modo, se puede utilizar la valvula a pilotaje interno y la valvula reductora de presion calibrada a 30 bar.

Para el pedido afiadir Z en el cddigo a la voz pilotaje (ver punto 4.1).

DSP5M
CAUDALES MAXIMOS DSP5RM DSP7M DSP8M DSP10M
PRESIONES
Tipo de cursor 210 bar 320 bar 210 bar 350 bar 210 bar 350 bar 210 bar 350 bar
S4 - TA100 120 100 200 150 500 450 750 600
[I/min]
S1- S3 -TA -RK 150 120 300 300 600 500 900 700
5.6 - Tiempos de conmutacion
Los 'valorgs indicados se refieren a.un glectrodistribuidor gn TIEMPOS (+ 10%) CONEXION DESCONEXION
funcionamiento con una presion de pilotaje = 100 bar con aceite [ms]
mineral a una temperatura de 50 ° C, viscosidad 36 ¢S y con 2Pos. | 3Pos. | 2Pos. | 3Pos.
conexiones PA y BT. DSP5M - DSP5RM 60 50 50 40
Los tiempos de conexion y desconexién son relativos a la variacion
de la presioén en linea. DSP7M 75 60 60 45
DSP8M 100 70 80 50
DSP10M - 100 - 140

41 505/121 SD
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D DS(P)*M

6 - PILOTAJES Y DRENAJES

Las valvulas DSP*M se realizan con pilotaje y drenaje tanto interno como TIPO DE VALVULA Montaje tapones
externo. La version con drenaje externo permite una mayor contrapresion en X Y
la conexién de tanque. PILOTAJE INTERNO Y
IE DRENAJE EXTERNO NO | SI
PILOTAJE INTERNO Y
i DRENAJE INTERNO NO | NO
PILOTAJE EXTERNO Y
EE DRENAJE EXTERNO Sl sl
PILOTAJE EXTERNO Y
El DRENAJE INTERNO Sl | NO

DSP7M

X: tapén M5x6 para
pilotaje externo
Y: tapén M5x6 para
drenaje externo

X: tapon M6x8 para pilotaje externo
Y: tapon M6x8 para pilotaje externo

6.1 - Valvula antirretorno incluida en la via P (opcién C)
Bajo pedido, las valvulas DSP7M y DSP8M se encuentran disponibles con valvula antirretorno incluida en la via P.

Esta es particularmente Util para obtener la presién de pilotaje necesaria cuando el distribuidor, en posicién de

reposo, tiene la via P conectada a la descarga T (cursores tipo S4). AB

La presién de apertura es de 5 bar con un caudal minimo de 15 I/min. a b
En la version C el pilotaje siempre es interno. | PLT |
NOTA: la valvula de contra presion no se puede utilizar como valvula de retencién puesto que no garantiza la S Y:

estanqueidad.
Para el pedido afiadir C en el codigo (ver punto 4.1).

Sélo para DSP7M, la valvula de contra presion también se puede servir aparte y se puede montar facilmente en el conducto P del distribuidor
principal. Para pedir la valvula de contra presién indicar el codigo 0266577.

Ap
[bar] A
DSP7M DSP8M
20 l
18 t
b 7 -
14 e
12 /i /
10 ,/ /
‘ 8 AN
W~
| 6 —— ]
| ] S
| 2 t
| [ [ -
‘ 0 100 200 300 400 500 600 Q [l/min]
pilotaje siempre interno Curva relativa a la pérdida de carga solo del cuerpo con valvula
Y: tapon M6x8 para drenaje externo de contra presién insertada a la que se debe adicionar la

pérdida de carga relativa al cursor de referencia (ver punto 5).
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D DS(P)*M

7 - OPCIONES
7.1- Opcioén d: ajuste de la velocidad de movimiento del cursor principal. i R
Con la interposicion entre la electrovalvula piloto y el distribuidor hidropilotado de una o
valvula reguladora de caudal doble tipo MERS se puede regular el caudal de pilotaje y en !
consecuencia variar la velocidad de la inversion. !
Para pedirla afiadir la letra D en el cédigo (ver punto 4.1). m T HBE A
| H
Of N
CICIING]

dimensiones en mm
DSP5 | DSP7 | DSP8 | DSP10

A 218 225 254 307

8 - CARACTERISTICAS ELECTRICAS

8.1 - Electroimanes

Estan compuestos esencialmente de dos partes: tubo y bobina. El
tubo esta atornillado al cuerpo de la valvula y contiene el ancla
movil que se desliza sumergida en aceite, sin desgaste. La parte

VARIACION TENSION DE

[))
ALIMENTACION +10% Vnom

interna, que esta en contacto con el aceite de descarga, asegura la FRECUENCIA DE INSERCION MAX

disipacion térmica. DS3M 15.000 ins/ora

La bobina esta fijada al tubo por medio de una tuerca y, si el DS5M 13.0001|ns/ora

espacio disponible lo permite, puede ser girada. DSP5M - DSP5RM 5.000 ins/ora
. ) . ) DSP7M 5.000 ins/ora

NOTA 1: para reducir ulteriormente las emisiones se aconseja el .

; . DSP8M 4.000 ins/ora
empleo de conectores tipo H los cuales previenen las DSP10 3,000 ins/
sobretensiones durante la apertura del circuito eléctrico de . Ins/ora
alimentacion de las bobinas (ver cat. 49 000). DURACION DE INSERCION 100%
NOTA 2: el grado de proteccion IP65 esta garantizado sélo con
conectores cableados e instalados correctamente. COMPATIBILIDAD Es conforme a la

" directiva
ELECTROMAGNETICA (EMC) (NOTA 1) 2014/30/UE

Es conforme a la

BAJA TENSION directiva
2014/35/UE
CLASE DE PROTECCION
Agentes atmosfericos(IEC 60529) IP 65 (NOTA 2)
Aislamiento devanado (VDE 0580) classe H
Impregnacion classe F
8.2 - Corriente y potencia absorbida
En las tablas son indicados los valores de absorbimiento de los
varios tipos de bobinas para alimentacion eléctrica en corriente
continua.
DS3M, DSP5M, DSP5RM, DSP7M, DSP8M e DSP10M
(valores * 10%) DS5M (valores  5%)
Tension | Resistencia | Corriente | Potencia Codido Tension | Resistencia | Corriente | Potencia Codigo
Sufijo | nominal a20°C |absorbida|absorbida bobir?a Sufijo | nominal a20°C |absorbida|absorbida bobir?a
vl 18] [A] W] vl [Q] [A] W]
D12 12 4.4 2,72 32,7 1903080 D12 12 3 4 48 1903550
D24 24 18,6 1,29 31 1903081 D24 24 12 2 48 1903551
D110 110 436 0,26 28,2 1903464 D110 110 252 0,44 48 1903554
D220 220 1758 0,13 28,2 1903465 D220 220 1010 0,22 48 1903555

9 - CONNECTORES ELECTRICOS

Las electrovalvulas se suministran sin conectores. Los conectores tipo EN 175301-803 (ex DIN 43650) para la conexion eléctrica K1 se puede
pedir por separado; ver catalogo 49 000.

41 505/121 SD 12/28
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10 - DIMENSIONES PARA LA INSTALACION DSP5M Y DSP5RM

DS(P)*M

dimensiones en mm

DSP5M.-S*
DSP5RM-S*
268 = 7
214.2
15 <
b a
o b
U LA
= -4
g5
= [NUEE i Ml NN -
188
157
@, |
. 4 90
il 0 N — S
2 @D @ %
23 \L®
10 100
e MAX 101 120 MAX 101 —=
MAX 322
12
[N/ .\
SO

—.0 | o0
“\ 7
b a
o o
H iz t—8
= I bl el =
16.1 —=
el al
26 @@ @
T r
—— 31 4=——"— 120 120.6 ——
MAX 288

NOTA: Si la valvula esta equipada con un reductor de
presién de ajuste fijo (opcién Z), la altura aumenta en 30 mm.

Fijacion valvula simple: 4 tornillos M6x35 ISO 4762

Par de apriete: 8 Nm (tornillos A 8.8)

Rosca de los agujeros de fijacion: M6x10

tipo de
sensor:

MAB

tipo de
sensor:

Superficie de montaje con juntas toricas:
5 OR tipo 2050 (12.42x1.78) - 90 Shore
2 OR tipo 2037 (9.25x1.78) - 90 Shore

Sensor de posicion: ajuste realizada en
fabrica. Se recomienda de no destornillar

Conector para sensor de posicion tipo
recto, con cable comoldeado.
Solicitarlo aparte - ver punto 19

Conector eléctrico para bobina tipo
EN 175301-803 (ex DIN 43650).
Solicitarlo aparte - cat. 49 000

41 505/121 SD
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DS(P)*M

DSP5M-TA, TA100, SA1
DSP5RM-TA, TA100, SA1

268

\/\’75

dimensiones en mm

15%

tipo de
sensor:

MAB

e
~— MAX 101 120 MAX 101 —=—
MAX 322
Posicion del
solenoide para 198.1
versiones TB e SB* fe—— 107.1 ——
"
. L }JU tipo de
:—--fl‘-*- ol - sensor:
e MA
7 Jgru MB
R = =
z ih: l
777777 [
S 31y S S I FAY BN VA B0 [ Bty | i |1 =
' T T
—Uslleb 1o
[ L
— 31 +=—"120 MAX 101 —=
posicion del sensor MAX 252
para versiones TB e 12
SB*
[N/ .\
Jo ©
1 A-He- B — o
Q| o)
N\ 7/ ))

NOTA: Si la valvula esta equipada con un reductor de presién
de ajuste fijo (opcién Z), la altura aumenta en 30 mm.

Superficie de montaje con juntas téricas:
5 OR tipo 2050 (12.42x1.78) - 90 Shore
2 OR tipo 2037 (9.25x1.78) - 90 Shore

Sensor de posicion: ajuste realizada en fabrica.
Se recomienda de no destornillar

Conector para sensor de posicion tipo recto, con
cable comoldeado.

Solicitarlo aparte - ver punto 19

Conector eléctrico para bobina tipo
EN 175301-803 (ex DIN 43650).
Solicitarlo aparte - cat. 49 000

41 505/121 SD
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DS(P)*M

dimensiones en mm

DSP5M-RK
DSP5RM-RK
273.5 \/\~ 75
15 é
b a
o ! Lo
U ol
- } -4
PP
||
W= E ] - =
| @D
I 188
157
@\@ | 147
| 90
TR —i Ll LAl
35 ‘ |
1 2? ®® [ @ tipo de
i sensor:
— : ) MA
23 MB
10 100
~— MAX 101 120 31 =
MAX 268.1
12
[N/ .\
OeT ©
% S Ay ey = it
Q| o,
N 7 J

NOTA: Si la valvula esta equipada con un reductor de presion
de ajuste fijo (opcion Z), la altura aumenta en 30 mm.

Superficie de montaje con juntas téricas:
5 OR tipo 2050 (12.42x1.78) - 90 Shore
2 OR tipo 2037 (9.25x1.78) - 90 Shore

Sensor de posicion: ajuste realizada en fabrica.
Se recomienda de no destornillar

Conector para sensor de posicion tipo recto, con
cable comoldeado.
Solicitarlo aparte - ver punto 19

Conector eléctrico para bobina tipo
EN 175301-803 (ex DIN 43650).

Solicitarlo aparte - cat. 49 000

41 505/121 SD
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11 - DIMENSIONES PARA LA INSTALACION DSP7M

DS(P)*M

NOTA: Si la valvula esta equipada con un reductor de presién
de ajuste fijo (opcion Z), la altura aumenta en 30 mm.

DSP7M-S* dimensiones en mm
277 J\» 75
214.2
/@ S
a
o TN
T, Lo L
+- 4 + —4
NI
«l Uy % tipo de
11t B sensor:
@ Mo
! 195 MAB
JT 164
dREdnln D@ |
. 1 L4 1 — 97
—wE T ‘ il ‘ A=
540 45
B B o e
v T
K
4.4
10.9 23
29.5 125
—r— MAX 78 184 MAX 78 —=—
MAX 340
11
- — — = @2
b a
IR T
i gy g -
LJ ﬁL L
@ tipo de
H sensor:
6.6 RO
_/ ~——
! i I e | B
i J A B o J
— ——
9 184 97
302
1 Superficie de montaje con juntas toricas:

4 tornillos M10x60 ISO 4762
2 tornillos M6x50 1SO 4762

Fijacién valvula simpl:

M10x60: 40 Nm (tornillos A8.8)
M6x50: 8 Nm (tornillos A8.8) (a8.8)

Par de apriete:

Rosca de los agujeros de fijacion: M6x18; M10x18

4 OR tipo 130 (22.22X2.62) - 90 Shore

2 OR tipo 2043 (10.82x1.78) - 90 Shore

2 Sensor de posicion: ajuste realizada en fabrica.
Se recomienda de no destornillar

3 Conector para sensor de posicion tipo recto, con
cable comoldeado.

Solicitarlo aparte - ver punto 19

4 Conector eléctrico para bobina tipo

EN 175301-803 (ex DIN 43650).

Solicitarlo aparte - cat. 49 000

41 505/121 SD
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DS(P)*M

DSP7M-TA, TA100, SA1

dimensiones en mm

277 J\‘ 75
107.1 —=
Posicion electroiman 15 {
versiones TB y SB* a
tipo de
sensor:
195 MAB
164
. ! P ! __/ 97
e — - ‘ il ‘ 15 ==
i 40 45
B 80|
AT
4.4
10.9 23
29.5 125
~—78 184 78 —=
340
Posicion electroiman 208
versiones TB y SB*
1071 —=
a
n
\ o P tipo de
r_ﬂ_i_ L o i sensor:
=2 1] ' U MA
J@,ﬁ B mB
@
} _/ W TL\
B e 1 _
%d‘&vﬂ»%ﬂmt ‘ i ‘ - i
e 8 o
9 184 MAX 78
posicion sensor 11 MAX 271
para versiones ]
TBy SB*
L
i — =y 92
3
1 Superficie de montaje con juntas téricas:

NOTA: Si la valvula esta equipada con un reductor de presion
de ajuste fijo (opcion Z), la altura aumenta en 30 mm.

4 OR tipo 130 (22.22X2.62) - 90 Shore
2 OR tipo 2043 (10.82x1.78) - 90 Shore

2 Sensor de posicién: ajuste realizada en fabrica.
Se recomienda de no destornillar

cable comoldeado.

3 Conector para sensor de posicion tipo recto, con

Solicitarlo aparte - ver punto 19

4 Conector eléctrico para bobina tipo
EN 175301-803 (ex DIN 43650).
Solicitarlo aparte - cat. 49 000

41 505/227 SD
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DS(P)*M

dimensiones en mm

DSP7M-RK
=~ 62.4 214.2 J\’ 75
ol
b a
o TN
ud ! ! ]
. 4 = —4
o B
(g
1 195
JT 164
@\ — | g HX r&\_ 154
- | | l | 97
i | S A
40 45
i ‘ 8 o 4H| .
t U ‘ “ T I tipo de
sensor:
4.4 MA
10.9 23 —=t mMB
29.5 125
—1— MAX 78 184 9
MAX 276.8 4—1
1.1
©LoY \©
o° X ©
—+E -l **{431 - re- 92
O o
1 Superficie de montaje con juntas téricas:

NOTA: Si la valvula esta equipada con un reductor de presién
de ajuste fijo (opcion Z), la altura aumenta en 30 mm.

4 OR tipo 130 (22.22X2.62) - 90 Shore
2 OR tipo 2043 (10.82x1.78) - 90 Shore

2 Sensor de posicion: ajuste realizada en fabrica.

Se recomienda de no destornillar

3 Conector para sensor de posicion tipo recto, con

cable comoldeado.
Solicitarlo aparte - ver punto 19

4 Conector eléctrico para bobina tipo

EN 175301-803 (ex DIN 43650).
Solicitarlo aparte - cat. 49 000

41 505/121 SD
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12 - DSP8M DIMENSIONES PARA LA INSTALACION

DS(P)*M

dimensiones en mm

DSP8M-S*
306 J\,75
' 214.2
/@ 15%
a
o o
gl g b
! J:E’_|
U U tipo de
— 1= 7777@,777 % — sensor:
i MO
|
‘ 224 MAB
\ 193
\ 183
i / f@ /@ 12
. B AL — 6
—ee - —— | i L =
i a2 il 42
I B AR L
‘ 1 I+.| * | |,+] 1
1 »«L J-Lgﬁ 5.5
5.5 152 30 1=
106 187.5 106
399.5
e Ol LA
115 I ® L 3 ® ]
/K:ITH % = I —E **ﬁ — =32 115
A\ of0
O 0=
12X !AI/@\IBI
[ A n
Ll et
‘ ‘
Ug U
= ,i,4,,?,<%,f, tipo de
i sensor:
! RO
|
\ ]\
\
- T ) S | 1 T

- - | fr
i
|
1
i
|
1
|

i
|
:
T

1=
h
b
ol
‘
Hi
|

H |

| HE
gy L
+ 45 4_7 187.5 126.3 —™

; 357.8

NOTA: Si la valvula esta equipada con un reductor de presion
de ajuste fijo (opcion Z), la altura aumenta en 30 mm.

Superficie de montaje con juntas téricas:
4 OR tipo 3118 (29.82x2.62) - 90 Shore
2 OR tipo 3081 (20.24x2.62) - 90 Shore

Sensor de posicion: ajuste realizada en fabrica.
Se recomienda de no destornillar

Fijacion valvula simple: 6 tornillos M12x60 ISO 4762

Conector para sensor de posicion tipo recto, con
cable comoldeado.
Solicitarlo aparte - ver punto 19

Par de apriete: 69 Nm (tornillos A 8.8)

Rosca de los agujeros de fijacion: M12x20

Conector eléctrico para bobina tipo
EN 175301-803 (ex DIN 43650)
. Solicitarlo aparte - cat. 49 000

41 505/121 SD
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DS(P)*M

DSP8M-TA, TA100, SA1

dimensiones en mm

306 J\’ 75
Posicion 1071
electroiman %
versiones TB a 15
ySBT T [
\ i Liiu
G Hf
= A0 E LT tipo de
e P = sensor:
Ea B g MAB
‘ 224
ﬂ ‘ 193
| 183
K H \Fl/ [ C/ D
%{ z: N - [ TiT T:T Th o ] »} 71‘;&—5?
I a2 [l 42
g [ it L
‘ 1 I+| * | |+| 1
1 *«L ( ) -—LL 26 5.5
5.5 152 30 =
106 187.5 106
399.5
Posicion
electroiman 246
versiones TB y SB* F‘?“T’ .
\ i, e tipo de
= | B sensor:
Emn) & = MA
i MB
_ T
| ]\
. H ‘ H .
S T SRS —— e
11—
: : : 1 : | Ly i

1
posicién sensor + 45 4-7 187.5 4—L— 106 —™

para versiones

| 7 L\ d A\

I 2

S g -

2\ 1X ,A/@\ /@

NOTA: Si la valvula esta equipada con un reductor de presién
de ajuste fijo (opcion Z), la altura aumenta en 30 mm.

==

Superficie de montaje con juntas toricas:
4 OR tipo 3118 (29.82x2.62) - 90 Shore
2 OR tipo 3081 (20.24x2.62) - 90 Shore

Sensor de posicion: ajuste realizada en fabrica.
Se recomienda de no destornillar

Conector para sensor de posicion tipo recto, con
cable comoldeado.

Solicitarlo aparte - ver punto 19

Conector eléctrico para bobina tipo
EN 175301-803 (ex DIN 43650).
Solicitarlo aparte - cat. 49 000

41 505/121 SD
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DSP8M-RK

214.2

dimensiones en mm

|
‘ 224
|l | 193
\ 183
@\@ \ \/ 126 tpo de
—e - %777 = s = ] - sensor:
o= H . MA
42 a2l MB
1 T IR I N o
‘ 1 I+| * | |+| 1
11 —=— ,LL 26 5.5
5.5 152 30 =
106 187.5 45—
338.5
— ol &Ko)
I . IT 1
1.5 F e
/»‘«’Z:VAI:JJ1 — *{ff - E =]—-1 115
@\ |of0
[T
Qx5 O
1 Superficie de montaje con juntas téricas:
4 OR tipo 3118 (29.82x2.62) - 90 Shore
2 OR tipo 3081 (20.24x2.62) - 90 Shore
2 Sensor de posicién: ajuste realizada en fabrica.
Se recomienda de no destornillar
3 Conector para sensor de posicion tipo recto, con
cable comoldeado.
Solicitarlo aparte - ver punto 19
NOTA: Si la valvula esta equipada con un reductor de presion 4 Conector eléctrico para bobina tipo
de ajuste fijo (opcion Z), la altura aumenta en 30 mm. EN 175301-803 (ex DIN 43650).
Solicitarlo aparte - cat. 49 000

41 505/227 SD
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13 - DSP10M DIMENSIONES PARA LA INSTAL

ACION

DS(P)*M

DSP10M-S*

@ s

dimensiones en mm

279.9

248.9

%}
®
N

340

423

MAX 517

— -

sensor:
Mo

sensor:
RO

\ 490

de ajuste fijo (opcion Z), la altura aumenta en 30 mm.

NOTA: Si la valvula esta equipada con un reductor de presion

Fijacién valvula simple: 6 tornillos M20x70 ISO 4762

Par de apriete: 330 Nm (tornillos A 8.8)

Rosca de los agujeros de fijacion: M20x40

Superficie de montaje con juntas téricas:
4 OR tipo 4150 (37.59x3.53) - 90 Shore
2 OR tipo 3081 (20.24x2.62) - 90 Shore

Sensor de posicion: ajuste realizada en fabrica.
Se recomienda de no destornillar

Conector para sensor de posicion tipo recto, con
cable comoldeado.

Solicitarlo aparte - ver punto 19

Conector eléctrico para bobina tipo
EN 175301-803 (ex DIN 43650).
Solicitarlo aparte - cat. 49 000

41 505/121 SD
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14 - PLANO DE ASIENTO

DS(P)*M

DS3M
ISO 4401-03-02-0-05
(CETOP 4.2-4-03-350)

—— 30.2H<]—L
»21.5r
12.7

5.1 J' 0.75

A
N o

31 25.9 j—FAﬁ} B
|
|
: S fppi—t
7.5 (max)
a4
M5
DSP5M
CETOP 4.2-4 P05-320
~— 65.1 —=
~=— 54 Hj
—= 508 —=-
— 37.3 =
16.7 *—r%
32 —==—
<
seas MW 6.3 (max)
\
L o & k Ataque “T”
< QO ™ .
kv r opcional

@11.2 (max)

DS5M
ISO 4401-05-04-0-05
(CETOP 4.2-4-05-320)

—= 37.3
—=— 27 [«r
< 16.7 —= r
&2 3.2 *r
Pty BN
o @ 10
¢ 5 A}{}B@\

%7@ s

R \ €K\ M6x10
N

/ Ataque “T”
211.2 (max) opcional
DSP5RM
ISO 4401-05-05-0-05
(CETOP 4.2-4 R05-320) = 62 —
- 54
—+ 50.8
—= 37.3
—= 27 =
16.7 —= [‘7
32 ———=—
o ® 6= I
¢ ¢ T ‘J T _1 6.3 (max)
\
L 2 f* © Ataque “T”
¥+ @ ﬁ opcional

@11.2 (max)

DSP7M 101.6 DSP8M 130.2
ISO 4401-07-07-0-05 88.1 ISO 4401-08-08-0-05 12.7
(CETOP 4.2-4-07-350) (CETOP 4.2-4-08-350) |~ 100.8 —~f
~— 76.6 945
~— 65.9 —=
—~ 50
— 34.@j 294 —
® o 18.3 © 175 —
ot e : ‘ on~® 56
4‘ 4 * * {, O——- " @i ) % QET;
B oo [ITel o
o oNOd *T‘ Pl X 9 lonv Y| |~ 925 (max)
Sg BBy LAl g ax T 7 - M12
4 ¢ i i G} ;CD Y Mi0 ‘ | l |
{#&?ﬁ e |
s ¥leX ___¥ ¥
@17.5 (max) M6 6.3 (max) @11.2 (max)
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DS(P)*M

DSP10M
ISO 4401-10-09-0-05
(CETOP 4.2-4-10-350)

Te)
39 413
‘T [
N ®
ol RN
‘L(_) —
gt M 20
1
J 11.2 (max) @ 32 (max)

15 - SENSOR DE POSICION

A

ESQUEMA DE CONEXIONES R0

ninguna manera.

ATENCION! No se permite desmontar la valvula. Los
sensores no deben desenroscarse ni manipularse de

Las versiones MO y MAB tienen dos sensores de posicion;
considerar que el diagrama de conexion debe ser realizada para

cada sensor.

ESQUEMA DE CONEXIONES M*

1

ESQUEMA DE CONEXIONES M*12

1 R r 2 - PN 2 rm L 2
pnp EZ R2 _24V @ pnp EE _24V @ onp E ) R’ 12V @
13 4 1 3 4 1 I3 A 1
Pin | Valores | Funcion Pin | Valores | Funcién Pin | Valores | Funcién
1 +24V Alimentacién 1 +24V Alimentacion 1 +12V Alimentacion
2 NC Normalmente cerrado - 2 NC Normalmente cerrado 2 NC Normalmente cerrado
3 ov - 3 oV - 3 ov -
4 NC Normalmente cerrado + 4 NO Normalmente abierto 4 NO Normalmente abierto
CARATTERISTICAS ELECTRICAS
Campo tension de alimentacion
24V DC VCC 20+ 32
12V DC 10.5+ 16
Corriente absorbida A 0.4
Carga maxima en salida mA 400
Salida 2 PNP

Protecciones eléctricas

inversion de polaridad

cortocircuito

(agentes atmosféricos)

Histéresis mm <0.1
Campo temperatura de trabajo °C -25/+80
Clase de proteccién segun

normas IEC 60529 IP65

EMC
Compatibilidad electromagnetica

Conforme a la directiva

2014/30/UE

41 505/121 SD
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D DS(P)*M

16 - LOGICAS DE CONMUTACION

Duplomatic ofrece una amplia gama de versiones de monitoreo y para las valvulas pilotadas también existe el monitoreo con sefial redundante.

16.1 - Monitoreo RO
Monitoreo de la posicion neutral (centro) con un sensor de posicion.

Disponible sea en las valvulas de mando directo sea en las valvulas pilotadas;
tipo de cursor S*

Uoutp.
| |
signal 1 + ; -
i | in4
signal 0 i 4% : P
! |
signal 1 |—- : : _
pin 2
signal 0 % +4 77777 i ,,,,,,,
| |
! |

% Stroke (-) 100 50 0 50 100 % Stroke (+)

__A B
PT
__A Bl
a n—ﬂ a 0 b }/‘%—ﬂ b
PT
16.2 - Monitoreo MA
Monitoreo de la posicién energizada con un sensor de posicion. Monitoreo de la posicion desenergizada con un sensor de posicion.
Disponible sea en las valvulas de mando directo sea en las Disponible sea en las valvulas de mando directo sea en las
vélvulas pilotadas; valvulas pilotadas;
tipo de cursor SA*, TA, TA02, TA100 tipo de cursor SB*, TB, TB02, TB100
Uoutp. u outp.
signal 1 . ) ; -1 signal 1
signal 0 2 pin 4 pind | }r —————— éL signal 0
Signal 1 . P b signal 1
signal 0 S pin 2 pin 2 i i ! -1 signal 0
0 50 100 % Stroke (+) Stroke (+) 100 % 50 0
i~ Edia B
ardal [e]” [2] Tohme
PT PT
:IE __AB A B
a EEE[__]PET@W wila] [blams
PT

Monitoreo de la posicion ‘a’ con un sensor de posicion.

Disponible soélo para valvulas pilotadas;
tipo de cursor RK

Uoutp.
signal 1 - .
signal 0 }----————- 4L | pin4
|
signal 1 f--------—-- dmmmee |
signal 0 : iI ] pin2
0 50 100 % Stroke (+)

B5Jd AB
aﬁl'lrm mTVIb
P T
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16.3 - Monitoreo MB

Monitoreo de la posicién desenergizada con un sensor de posicion.
Disponible sea en las valvulas de mando directo sea en las

valvulas pilotadas;
tipo de cursor SA*, TA, TA02, TA100

Uoutp.
signal 1 :
signal 0 {24 _______] pin 4
signal 1 ——-----—A4-—————————— )
signal 0 | 5 pin 2
0 50 100 % Stroke (+)
__ABAd
PT
A BN
aslal [0 Faw
PT

Monitoreo de la posicion ‘b’ con un sensor de posicion.

Disponible so6lo para valvulas pilotadas;
tipo de cursor RK

Uoutp.
|
signal 1 S Ao )
signal O |- : pin 4
signal 1 |-~ )
signal 0 e ] pin 2
0 50 100 % Stroke (+)

16.4 - Monitoreo M0

Monitoreo de la posicion neutral (centro) con dos sensores de

posicion.
Disponible solo para valvulas pilotadas;
tipo de cursor S*

Uoutp.
1 )
o oA [ [vnd
2% |1 - : : i
i) _‘_@d 777777 ] pin 2
0 n 01 ' 1
. } 1
in4 ! ! -
p f )i 10 5@
. ! —1 |2
in2 i ‘ 53

% Stroke (-) 100 50 0 50 100 %Stroke (+)

41 505/121 SD

DS(P)*M

Monitoreo de la posicién energizada con un sensor de posicion.

Disponible sea en las valvulas de mando directo sea en las
valvulas pilotadas;
tipo de cursor SB*, TB, TB02, TB100

Uoutp
. e signal
pin 4 »——4? signal
N signal
pin2| Vi T: 777777777777 signal
Stroke (+) 100 % 50 0
AB &
“La]_Tetoe
PT
AB [
wifa] Tolams
PT
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16.5 - Monitoreo MAB
Monitoreo de ambas las posiciones externas con dos sensores de
posicion.

Disponible sélo para valvulas pilotadas;

tipo de cursor S*

Uoutp.
b2 ;_nﬁi 7777777777777 i 777777 pin 2
pin 4 ! i 2) sm
pin 2 % % :) §§
i i

% Stroke (-) 100 50 0 50 100 % Stroke (+)

CH  AB
aﬁ'ym @ WTﬂb

Monitoreo de la posicion desenergizada en el lado A. Monitoreo de la posicion energizada en el lado A.
Monitoreo de la posicion energizada en el lado B. Monitoreo de la posicion desenergizada en el lado B.
Disponible sdlo para valvulas pilotadas; Disponible sélo para valvulas pilotadas;
tipo de cursor SA1, TA, TA100 tipo de cursor SB1, TB, TB100
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17 - FLUIDOS HIDRAULICOS

Usar fluidos hidraulicos a base de aceite mineral tipo HL o HM segun ISO 6743-4. Para esos tipos de fluidos, usar juntas en NBR (cédigo N).
Para fluidos tipo HFDR (ésteres fosféricos) utilizar juntas en FPM (cédigo V). Para el uso de otros tipos de fluidos, como HFA, HFB, HFC
consultar con nuestra Oficina Técnica.

El uso con fluido a temperatura superior a 80° determina una precoz diminucion de las propiedades del fluido y de los tipos de juntas. El fluido
debe mantener intactas sus propiedades fisicas y quimicas.

18 - INSTALACION

ATENCION! Estas valvulas deben ser instaladas y puestas en servicio por personal cualificado. Antes de continuar con la
instalacion, la puesta en marcha o el mantenimiento, es obligatorio leer el manual de uso
y mantenimiento que se suministra con la valvula.

El montaje es libre en versiones con centrado y resortes de retorno. Para valvulas de la version RK - sin

. e ; . . . Calidad de la superficie
resortes y con retencién mecanica - se recomienda que el montaje con el eje horizontal

La fijacién de la valvula se hace mediante tornillos o tirantes con apoyo en una superficie rectificada con 0.01/100
valores de planitud y de rugosidad iguales o mejores que los indicados en la simbologia apropiada. Si
los valores minimos de planitud o rugosidad no se respetan, se pueden crear facilmente fugas de fluido

entre la valvula y el plano de apoyo.
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19 - CONECTORES PARA SENSORES

DS(P)*M

El conector hembra para sensores de posicidn se puede solicitar por separado, de acuerdo con las descripciones siguientes. El grado de
proteccion IP que se indica a continuacion es valido solo con el conector correctamente apretado en la respectiva contra pieza.

Descripcion: ECM4S/M12L/10/L5 coédigo: 3491000008
conector recto precableado M12x1 con cable co-moldeado

4 polos, femenino, IP67, IP68, IP69K

cable: @ 4.7 mm; longitud 5 mt;

Dimensién conductor: seccion 0.34 mm?

revestimiento poliuretano resistente al aceite-aglicol
SIN LED

Descripcion : ECM4S/M12S/10/L5 codigo: 3491000009
conector angular precableado M12x1 con cable co-moldeado

4 polos, femenino, IP67, IP68, IP69K

cable: @ 4.7 mm; longitud 5 mt;

Dimension conductor: seccion 0.34 mm?

revestimiento poliuretano resistente al aceite-aglicol
SIN LED

Colores de cables para conectores ECM4*
2 1 BN  marron

3
2 WH blanco
3 BU azul
4 1 4

Bk negro

Descripcion : EC4S/M12S/10 codigo: 3491001002
conector circular M12 con bloqueo por tornillo, angular, para cableado.

4 polos, femenino, IP67

norma de referencia: IEC 61076-2-101 (Ed. 1) / IEC 60947-5-2 10
Prensaestopas: PG7
cable: J4+6mm !
Dimensién conductor: max 0.75 mm? | \V 31
contactos: tornillo 220 — 1—
revestimiento poliammide (nylon) 1 l
SIN LED
35 —=
20 - PLACAS BASE
(ver catdlogo 51 000)
DS3M DS5M DSP5M DSP7M DSP8M
Tipo con salidas posteriores PMMD-AI3G PMD4-Al4G PME4-AI5G PMEOQ7-AlI6G
Tipo con salidas laterales PMMD-AL3G PMD4-AL4G PME4-AL5G PMEOQ7-AL6G PMES5-AL8G
Rosca de las salidas P, T, A, B 3/8” BSP 3/4” BSP (PMD4-Al4G) 3/4” BSP 1" BSP 1%” BSP
1/2” BSP (PMD4-AL4G)
Rosca de las salidas X, Y - - 1/4” BSP 1/4” BSP 1/4” BSP
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