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MOTION SOLUTIONS
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*
M*E3(M)
ABSPERRVENTILE
MAGNETISCH ODER HYDRAULISCH

AKTIVIERT, MIT ODER OHNE
POSITIONSUBERWACHUNG

BAUREIHE 10
MODULARAUSFUHRUNG
ISO 4401-03

p max 350 bar
Q max 50 I/min

KONTAKTFLACHE

FUNKTIONSPRINZIP

ISO 4401-03-02-0-05
(CETOP 4.2-4-03-350)

H |
|

@7.5 (max)

— M*F3 sind elektromagnetisch oder hydraulisch betétigte
Absperrventile in Modularausfuhrung; Mit oder ohne
Positionsuberwachung sowie Anschlussbild geméan
ISO 4401-03 Standard.

— M*F3-Ventile werden unter Servowegeventile montiert, um
die Sicherheit des Regelkreises bei einem eventuellen

TECHNISCHE DATEN

(Arbeiten mit Mineral®l mit einer Viskositét von 36 cSt bei 50 ° C)

Stromausfall zu gewabhrleisten.

— Es sind Spulen mit geschlossener, paralleler, Schwimm-
oder gekreuzte Stellung im stromlosen Zustand erhéltlich.

— Versionen mit Ventilkolbenliberwachung haben keine
Handhilfsbetatigung und kédnnen aufgrund

MDF3 MCF3 ihrer Eigenschaften und ihrer méglichen
- - Verwendung innerhalb der Maschinen, die
Max. Betrlebsdruck.ﬂ entsprechenden Sicherheitsanforderungen
P-A-B Hafen bar 350 350 unterliegen, nicht demontiert werden.
T Hafen 210 25 ) ) )
— Die Ventilkolbeniiberwachung ist entweder
Steuerdrut_:k: fur die Nullstellung oder fur die betatigte
min bar - 15 (HINWEIS) Kolbenstellung verfiigbar.
max 210
Max. Volumenstrom I/min 50 40
Umgebungstemperatur °C -20/ +50
Flussigkeitstemperatur °C -20/ +80 NOTE: Der Steuerdruck muss 10 bis 20
o Laiteu s N bar héher als der Riicklaufdruck sein,
Flussigkeitsviskositét cSt 10 + 400 damit die Flussigkeit aus der
inati Druckkammer austreten kann.
Kontaminationsgrad der nach 1SO 4406:1999 Klasse 20/18/15
Flussigkeit
Empfohlene Viskositat cSt 25
Gewicht kg 15
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D

1-BESTELLBEZEICHNUNG

1.1 - M*F3 Ventile

M*F3

BAUREIHE 10

M F| 3

10

K1

Wegeventil, —l

Modularausfuihrung

Betétigung:
D = Magnetspule
C = hydraulisch

Fail-Safe-Funktion

Grof3e ISO 4401-03

Fail-Safe-Stellung:

F3 = Schwimm- (Arbeitsanschlisse, die an eine
Ruckleitung angeschlossen sind)

FP = parallel (P1—Al, B1-T1)

FC = gekreuzt (P—B1, A1—-T)

F1 = geschlossen (Arbeitsanschliisse geschlossen)

Seite des Bedienelements:

A = Seite A (nicht verfiigbar fur FC Fail-Safe-Stellung)
B = Seite B (nicht verfugbar fir FP Fail-Safe-Stellung)

HINWEIS: Die Spulenbefestigungsmutter und die dazugehérigen OR sind im Lieferumfang enthalten.

Dichtungen:
N = Dichtungen aus NBR fur Mineraldle (Standard)
V = Dichtungen aus FPM fiir Spezialflissigkeiten

Baureihen-Nummer
(Nr. 10 bis 19 gleiche Abmessungen und Installation)

Magnetspulenanschlussart (Bei MCF3
Ventilen weglassen):
Ventilanschlussstecker fur
Steckerverbindung:

Typ EN 175301-803

(ex DIN 43650) (Standard)

Versorgungsspannung:

(Bei MCF3 Ventilen weglassen)
D12 =12V

D24 =24V

D48 =48V

D110=110V

D220 =220V

D00 = Ventil ohne Spule (siehe HINWEIS 1)

1.2 - M*F3M Ventile mit Uberwachten Spulen

M F 3 M

10

K1

Wegeventil,J

modulare Ausfiihrung

Betatigung:
D = Magnetspule
C = hydraulisch

Fail-Safe-Funktion

GrofR3e ISO 4401-03

Uberwachung der Ventilkolbenposition —

Fail-Safe-Stellung:

FP = parallel (P1—Al, B1-T1)
FC = gekreuzt (P—B1, A1-T)

F1 = geschlossen (Arbeitsanschlisse geschlossen)

Seite des Bedienelements:

A = Seite A (nicht verfiigbar fur FC Fail Safe Stellung)
B = Seite B (nicht verfigbar fir FP Fail Safe Stellung)

Baureihen-Nummer
(Nr. 10 bis 19 gleiche Abmessungen und Installation)

HINWEIS: Die Spulenbefestigungsmutter und die dazugehérigen OR sind im Lieferumfang enthalten.

— Dichtungen:
N = Dichtungen aus NBR fiir Mineral6le (Standard)
V = Dichtungen aus FPM fir Spezialflussigkeiten

|
Uberwachte Position:
(Siehe Abschnitt 14 fur die
Schaltlogik)

MA = Uberwachte Position ‘a’
MB = liberwachte Position ‘b’

Magnetspulenanschlussart

(Bei MCF3M Ventilen weglassen):
Ventilanschlussstecker fur
Steckerverbindung:

Typ EN 175301-803 (ex DIN 43650)
(Standard)

Versorgungsspannung:
(Bei MCF3M Ventilen weglassen)

D12 =12V
D24 =24V
D48 =48V
D110=110V
D220 =220V

D00 = Ventil ohne Spule (siehe HINWEIS 1)
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2 - HYDRAULISCHE SYMBOLE

2.1 - MDF3 Ventile

M*F3

BAUREIHE 10

F1A F1B
geschlossene Fail-Safe-Stellung
P A B T P A B T
’ ‘ ’ b
P1 A1 B1 T1 P1 A1 B1 T1
F3A F3B
Fail-Safe-Schwimmstellung
P A B T P A B T
‘ [ )| ‘ ‘ ) ) b
N L b
P1 A1 B1 T1 P1 A1 B1 T1
FPA FCB
parallele Fail-Safe-Stellung gekreuzte Fail-Safe-Stellung
P A B T P A B T
I I
T1 P1 A1 Bt T1

NOTE: P1, T1, Al, B1 sind plattenseitig.

2.2 - MCF3 Ventile

F1A FiB
geschlossene Fail-Safe-Stellung
P A B T P A B T
1/4" G ’f b ‘ -
P1 A1 Bt T P1 A1 Bt T1
F3A F3B
Fail-Safe-Schwimmstellung
T P A B T
| [
T1
FPA
parallele Fail-Safe-Stellung
P A B T
147G 4 ‘
P1 A1 B1 T

NOTE: P1, T1, A1, B1 sind plattenseitig.

— 1/4"G
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M*F3

BAUREIHE 10

D

2.3 - MDF3M Ventile mit iberwachten Spulen

Typ F1B:
1 Magnetspule Seite B - geschlossene Fail-Safe-Stellung
Positionsmelder MA Positionsmelder MB

P A B T P A B T

| e | | Sl

\ o \ \ o \

| l | gl

P1 A1 B T1 P1 A1 B1 T1
Typ FPA:

1 Magnetspule Seite A - parallele Fail-Safe-Stellung
Positionsmelder MA Positionsmelder MB

P A B T P A B T
| B | | I
I | i |
P1 A1 B1 T1 P1 A1 B1 T1
Typ FCB:
1 Magnetspule Seite B - gekreuzte Fail-Safe-Stellung
Positionsmelder MA Positionsmelder MB
P A B T P A B T
| B | | = ||
’ b ‘ ’ - ‘
P1 A1 Bt T1 P A1 Bt TINOTE: P1, T1, A1, B1 sind plattenseitig.

2.4 - MCF3M Ventile

Typ FPA:
hydraulische Betatigung Seite A - parallele Fail-Safe-Stellung
Positionsmelder MA Positionsmelder MB

P A B T P A B T
| B | | = |
a a

14" L{ )] ! 1476 Y !

P1 A1 B1 T P1 A1 B1 T
Typ FCB:
hydraulische Betatigung Seite B - gekreuzte Fail-Safe-Stellung
Positionsmelder MA Positionsmelder MB

P A B T P A B T
| B | | = ||
\ o \ \ b \
’ f‘ 1/4" G ’ +‘ 1/4" G
P1 Al B1 ™ P1 A1l B1 T
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D M*F3

BAUREIHE 10

3 - HYDRAULISCHE DRUCKMEDIEN

Verwenden Sie Hydraulikflissigkeiten auf Mineraldlbasis Typ HL oder HM nach 1SO 6743-4. Fir diese Flussigkeiten verwenden Sie
Dichtungen aus NBR (Code N). Fir Flussigkeiten vom Typ HFDR (Phosphorester) verwenden Sie Dichtungen aus FPM (Code V). Wenn Sie
andere Druckmedien verwenden, zum Beispiel HFA, HFB, HFC, wenden Sie sich bitte an unser technisches Biro.

Der Betrieb mit Flussigkeitstemperaturen tiber 80 °C fiihrt zum schnellen Verfall der Qualitat der Flissigkeiten und Dichtungen. Die
physikalischen und chemischen Merkmale der Flissigkeit mussen beibehalten werden.

4 - DRUCKVERLUSTE Ap-Q
(Werte flr Mineraldl m. Viskositat 36 ¢St u. 50°C))

MD*3-F1*, MD*3-F3* M*F3-FCB
Ap[b
Ap[bar]‘ p1[5ar]‘ AT
15 /’ B-B1
12.5 12.5

/ / P1-B1, B1-B, A1-A

A=A
10 B-B1 10 / // A=A
75 v 7.5 4 7
5 / 5 / A P1-P
/ P1-P /
25 //// =T 25 g — T-T1
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40
Q [I/min] Q [I/min]

5 - EINSATZBEREICHE

Die Werte wurden gemaR der Norm ISO 6403 mit Magnetspulen bei Nenntemperatur erhalten und mit einer Spannung versorgt, die 90% der
Nennspannung entspricht. Die Werte wurden mit Mineraldl, Viskositat 36 cSt, Temperatur 50 ° C und Filtration geman I1SO 4406: 1999 Klasse
18/16/13 erhalten.

MDF3-*
Ap[bar]‘
350
300 @ Ausschaltung Einschaltung
250 \@}\ KOLBEN- mit Fluss ohne Fluss
TYP in Aund B in Aund B

200 (Z‘\f

150 DIAGRAMMKENNLINIEN
100 3 F1*, F3* 1 2 1

50 FCB 4 3 3

0 10 20 30 40 50
Q [I/min]
MCF3-*
Ap[bar]‘
%50 L @ keine Betatigung Betatigung
300
250 \ @\ KOLBEN- Steuerdruck Steuerdruck
\ \ TYP Tank +10 bar | Tank +20 bar
200
A\ DIAGRAMMKENNLINIEN

150 w

100 FCB 1 3 | 2

50

0 10 20 30 40

Q [I/min]

6 - UMSCHALTZEITEN

Die angegebenen Werte werden gemaf der Norm ISO 6403 mit
einer Mineralélviskositat von 36 ¢St bei 50 ° C erhalten. ZEITEN [ms] EINSCHALTUNG | AUSSCHALTUNG

MDF3 - F1 60 + 90 20 +50 ms
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D M*F3

BAUREIHE 10

7 - MDF3 - ELEKTRISCHE MERKMALE

7.1 - Magnetspulen

Magnetspulen bestehen aus zwei Teilen: Polrohr und ANDERUNG
Magnetspule.Das in das Ventilgehduse eingeschraubte Polrohr DERVERSORGUNGSSPANNUNG
enthalt den verschleifrei in Ol laufenden Anker. Der mit dem

+10% Vnom

riicklaufenden Ol in Verbindung stehende Innenteil gewahrleistet MAX. EINSCHALTFREQUENZ 18.000 Ein/Stunde
eine gute Warmeabfiihrung. EINSCHALTZEIT 100%
Die Magnetspule ist am Polrohr befestigt und mit einer - h den N
Kontermutter gesichert und kann gedreht werden, sofern es die ELEKTROMAGNETISCHEVERTRAGLIC | nach den Normen
Einbauverhaltnisse zulassen. HKEIT (EMC) (HINWEIS 1) 2014/30/EU
HINWEIS 1: Um die elektromagnetischen Emissionen weiter zu nach den Normen
reduzieren , wird die Verwendung von Steckverbindern des Typs H NIEDRIGE SPANNUNG 2014/35/EU
empfohlen. Diese verhindern Spannungsspitzen beim Schalten des

- : : SCHUTZKLASSE:
elektrischen Stromkreises (siehe Katalog 49000). Venwitterung (CEI EN 60529) IP65 (HINWEIS?)
HINWEIS 2: Die IP-Schutzklasse wird nur gewéhrleistet, wenn Wicklungsisolierung (VDE 0580) Klasse H
sowohl das Ventil als auch die Stecker fachgerecht Impragnierung Klasse F
angeschlossen/installiert sind.
7.2 - Strom und aufgenommene elektrische Leistung Spulen fiir Gleichstrom (Werte +10%)

Die Tabelle zeigt die Stromaufnahme der verschiedenen Spulen fur

eine elektrische Versorgung mit Gleichstrom. Nenn- | Widerstand| aufgen | aufgen

spannung| um 20°C | Strom | Leistung | Spulencode

Bei Verwendung von Steckverbindern vom Typ "D" (siehe Kat. 49 V] Q] [A] W]
000) mit eingebettetem Brickengleichrichter ist es mdglich,
Gleichstromspulen (ab 48 V Spannung) mit Wechselstrom (50 oder D12 12 4.4 2,72 32,7 1903080
60 Hz) zu versorgen, wobei die Betriebsgrenzen um etwa 5 bis 10% D24 24 18.6 1.29 a1 1903081
verringert werden.
D48 48 78,6 0,61 29,5 1903083
D110 110 423 0,26 28,2 1903464
D220 220 1692 0,13 28,2 1903465

8 - ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

Magnetventile werden ohne Anschlusse geliefert. Steckverbinder kénnen separat bestellt werden. Siehe Katalog 49 000.

9 - MDF3 ABMESSUNGEN UND ANSCHLUSSE

MDF3-F1* MafRangaben in mm

MDF3-F3*
i
L@E
=

| o
@

je O— — ——Or - B
_
. o

56 8 65 75

® O
V= ==

Betéatigung auf Seite A\ 75 1.2 /—®
=l % a7 ¢
1 | Anschussbild mit Abdichtungsringen: —3d [ @
N. 4 OR Typ 2037 (9.25x1.78) - 90 Shore i:%}\ A@/ \éﬁ/ B | - B @
: . . == S @}P &
, | Standard Handhilfsbetatigung, im Magnetkern L4 l
eingebaut f;:U:ﬂj rﬂ*l%j‘
T} -
° = \ \ rm
Spule 360° verstellbar R | | |—
4 | Montageraum fiir die Spulenentfernung b L——d-dU
5 | wiirfelstecker Typ EN 175301-803(ex DIN 43650),
der separat zu bestellen ist (siehe Katalog 49 000)
6 | Montageraum fir die Wiirfelsteckerentfernung
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M*F3

BAUREIHE 10

MDF3-FPA
| - - 50
® N
56 —=
15
MDF3-FCB

MaRangaben in mm

0

10

155

ORI
B

1| Anschussbild mit Abdichtungsringen:
N. 4 OR Typ 2037 (9.25x1.78) - 90 Shore
5 Standard Handhilfsbetatigung, im Magnetkern
eingebaut
Spule 360° verstellbar
4 | Montageraum fur die Spulenentfernung
5 | warfelstecker Typ EN 175301-803(ex DIN 43650),
der separat zu bestellen ist (siehe Katalog 49 000)
6 | Montageraum fiir die Wiirfelsteckerentfernung

e —— — —o

(&)
I
© " °

10 70 75 @
155 %\
75
75 13.5 /—@
$@J& —
s -0
O p & l —
™
| — =
(R
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D

10 - MCF3 ABMESSUNGEN UND ANSCHLUSSE

M*F3

BAUREIHE 10

MaRangaben in mm
MCF3-F1*
MCF3-F3*
T 71
46 Q = — -9 - 1 242
| i
o] ®
8 65 56
129
11.2
Actuation on side A\ 7.5
SR - R I
L H— O ’ZZ'_@
il Sofl T
1% b
MCF3-FPA
T
< - 50 242 o o— — -
A R
— 46 —= @
56 70 10
136
13.5
7.5
¢ B¢
= -
@ - 7@@@5@5 -
& po
MCF3-FCB
| '
50 - - — —] | 242
| i
s @
10 70 56
136
- - - - 13.5
1| Anschussbild mit Abdichtungsringen: 75
N. 4 OR Typ 2037 (9.25x1.78) - 90 Shore
2 | 1/4"BSP-Anschluss fir hydraulische /@) _H
Betéatigung A‘%@B* - — @
3| Sechseck: Schraubenschlussel 38 & “p &
Anzugsmoment 35 + 40 Nm

41 270/121 GD

8/12



D

11 - MDF3M ABMESSUNGEN UND ANSCHLUSSE

M*F3

BAUREIHE 10

MDF3M-FPA

MaRangaben in mm

Positionssensor: Einstellung werkseitig versiegelt,

nicht manipulieren.

Stecker fiir Positionssensor.

Separat zu bestellen (siehe Katalog 41 505)

5| Wairfelstecker Typ EN 175301-803 (ex DIN 43650),
der separat zu bestellen ist
(siehe Katalog 49 000)

6 | Montageraum fir die Wiirfelsteckerentfernung

75 70 Max.85 ——=
N Max.229
15
% 135
7.5
¢ @l
7 T
4* N @}B — T ;-ﬁ
l © p o
U
—H -
u_c__
MDF3M-FCB
)‘w@& W 0 e o hie =
® e &/
56 Max.85 70 75 75
‘—\ﬁ 87 Max.229 V\—A
15
135 /—@
7.5
© @J &-
i B
-~ A @ ),
& p -
Anschussbild mit Abdichtungsringen: l
N. 4 OR Typ 2037 (9.25x1.78) - 90 Shore ‘rﬂ{#‘ T
Spuie Lt
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D

M*F3

BAUREIHE 10

MDF3M-F1B

.

MaRangaben in mm

\
w%
f

FE—

P

75

Max.85

7.5

Max.224

Anschussbild mit Abdichtungsringen:
N. 4 OR Typ 2037 (9.25x1.78) - 90 Shore

Spule

Positionssensor: Einstellung werkseitig versiegelt,
nicht manipulieren.

Stecker fur Positionssensor.
Separat zu bestellen (siehe Katalog 41 505)

Wiirfelstecker Typ EN 175301-803 (ex DIN 43650),
der separat zu bestellenist
(siehe Katalog 49 000)

Montageraum fir die Wiirfelsteckerentfernung

C__J_J
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12 - MCF3M ABMESSUNGEN UND ANSCHLUSSE

M*F3

BAUREIHE 10

MCF3M-FPA

MCF3M-FCB

le— 46 —=

]

i

MaRangaben in mm

Max.85 ———

Ml

56 70
Max.211
13.5
7.5
~T
( N \
© “p
VA | _ ] I
u_

1 | Anschussbild mit Abdichtungsringen:
N. 4 OR Typ 2037 (9.25x1.78) - 90 Shore

2 | 1/4 "BSP-Anschluss fir hydraulische Betatigung

3 | Sechseck: Schraubenschliissel 38
Anzugsmoment 35 + 40 Nm

4 | Positionssensor: Einstellung werkseitig versiegelt,
nicht manipulieren

5 | Stecker fiir Positionssensor.
Separat zu bestellen (siehe Katalog 41 505)

242

Max.85

7.5

56

©
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D

13 - M*F3M POSITIONSSENSOR

ACHTUNG! Es ist nicht zulassig, das Ventil zu
zerlegen. Die Sensoren durfen nicht gelockert oder

beschadigt werden.

VERBINDUNGSSCHEMA

pnp Eﬁ

R1 r

WIN (=
X0
N
'
N
N
<
N w
- N

Pin| Werte Funktion
1 +24V Liefern
2 NC Normal geschlossen
3 oV -
4 NO Normal Offen

14 - SCHALTUNGSLOGIK

14.1 - MA Uberwachung
Unter Spannung stehende Position Uberwacht.
fur M*F3M-*F * A-Ventile

Uoutp.
signal 1 T in4
signal 0 P
signal 1 .
signal 0 b pin 2
0 50 100 % Stroke (+)
i AB
arla] [o]”
PT

14.2 - MB Uberwachung
Position ohne Stromversorgung Uberwacht.
fur M*F3M-* A-Ventile

Uoutp.
signal 1 |- )
signal 0 v ] pin 4
signal 1 —g---———A4-——-———-——— )
signal 0 RS pin 2
0 50 100 % Stroke (+)

+F
N

MDF3

BAUREIHE 10
Betriebsspannungsbereich V GS 20 + 32
Stromaufnahme A 0.4
Max Lasausgang mA 400
Ausgang 2 PNP
Elektrischer Schutz Umpgl)uer:gp};l:]rnzlfﬁgluss
Hysterese mm <0.1
Betriebstemperatur °C -25/+80
Schutz gegen Verwitterung
(EN 60529) IP65

ElektromagnetischeVertraglichkeit

(EMV) nach 2014/30/EU

Position ohne Stromversorgung uberwacht.
fur M*F3M-F* B-Ventile

u outp.

. 1 signal 1

pind| . IS signal 0

[ R signal 1

pin 2 ! 2} { signal 0
Stroke (+) 100 % 50 0

%y
-] G,

Unter Spannung stehende Position Giberwacht.
fur M*F3M-* B-Ventile

Uoutp.
i
ina[ Iy dommmm o signal 1
pind | % signal 0
. + signal 1
pin2| Y3 oo signal 0
Stroke (+) 100 % 50 0
AB EH
“Le] [ehos
PT

DUPLOMATIC

MOTION SOLUTIONS

a member of DAIKIN group

DUPLOMATIC MS Spa
via Mario Re Depaolini, 24 | 20015 Parabiago (M) | Italy
T+39 0331895111 | E vendite.ita@duplomatic.com | sales.exp@duplomatic.com

duplomaticmotionsolutions.com
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REPRODUKTIONSRECHTE VORBEHALTEN, DIE FIRMA BEHALT SICH DAS RECHT VOR, 12/12

DIE ALS NOTWENDIG ERSCHEINENDEN ANDERUNGEN VORZUNEHMEN



